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DOCUMENTOS EN REVISTAS

Historico de Documentos

] Wos: 8 (34.78%)
B scopus : 10 (43.48%)
|| Wosy scopus: 5 (21.74%)

1 Optimization of a Horizontal Washing FERNANDO VELAZQUEZ VILLEGAS JOURNAL OF 2024
Machine Suspension System: Studyinga FRANCISCO CUENCA JIMENEZ VIBRATION
7 DOF Dynamic Model Using a Genetic Mendoza-Flores S. ENGINEERING &
Algorithm Through a Bounding Box TECHNOLOGIES
Fitness Function

2 Quaternion Modeling of a Delta Planar FRANCISCO CUENCA JIMENEZ Frontiers In 2023
Robot and Training of an Enhanced Jiménez-Lépez E. Nicole Artificial
Multilayer Neural Network to Solve the Espinoza-Miranda R. et al. Intelligence
Inverse Kinematic Problem And

Applications

3 Nature-Inspired Intelligent Synthesis of a FRANCISCO CUENCA JIMENEZ Luis IEEE ACCESS 2023
Spherical Mechanism for Passive Ankle  Ernesto Valencia-Segura Miguel
Rehabilitation Using Differential Evolution Gabriel Villarreal-Cervantes et al.

4  Pleobot: a modular robotic solution for FRANCISCO CUENCA JIMENEZ SCIENTIFIC 2023
metachronal swimming OSCAR MORALES LOPEZ PABLO REPORTS
ANTONIO GOMEZ VALDEZ et al.
5  Technical Considerations for the FRANCISCO CUENCA JIMENEZ Processes 2022

Conformation of Specific Competences Eusebio Jimenez Lopez Gabriel
in Mechatronic Engineers in the Context  Luna Sandoval et al.
of Industry 4.0 and 5.0
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6  Optimum Synthesis of Four-Bar FRANCISCO CUENCA JIMENEZ I[EEE ACCESS 2021
Mechanism by Using Relative Angle Valencia-Segura L.E.
Method: A Comparative Performance Villarreal-Cervantes M.G. et al.
Study

7  Ergonomic and anthropometric FRANCISCO CUENCA JIMENEZ Advances In 2019
preliminary study to determine whether  Contreras-Valenzuela MR. Intelligent
moving a loaded cart can cause Lopez-Sesenes R. etal. Systems And
musculoskeletal disorders Computing

8 Determination and solution to the MARIO ACOSTA FLORES FRANCISCO DYNA 2019
structural failures in a urban bus CUENCA JIMENEZ Eusebio

Jimenez-Lopez
9 Design and synthesis of a 2 DOF 9-bar PEDRO ENRIQUE AVILA HERNANDEZ MECHANISM 2018

spatial mechanism for a prosthetic FRANCISCO CUENCA JIMENEZ AND MACHINE
thumb THEORY
10 Improved design of a bladed hydraulic ~ LEONARDO URBIOLA SOTO MARCELO JOURNAL OF 2014
balance ring LOPEZ PARRA FRANCISCO CUENCA  SOUND AND
JIMENEZ VIBRATION
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LIBROS Y CAPITULOS CON ISBN

Obras con registro ISBN

|| otros: 1 (100.00%)

Dynamic analysis of a bladed balance LEONARDO URBIOLA Conferenc 2012 9780791844847
ring device SOTO MARCELO LOPEZ e Paper

PARRA FRANCISCO

CUENCA JIMENEZ
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PARTICIPACION EN PROYECTOS

No se encuentran registros en la base de datos de SISEPRO asociados a:

FRANCISCO CUENCA JIMENEZ
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PARTICIPACION EN TESIS

Historico de Colaboraciones en Tesis

B Licenciatura: 8 (25.00%)
B Maestria: 23 (71.88%)
| Doctorado: 1 (3.12%)

1 "Criterios de disefio de Tesis de FERNANDO FRANCISCO Facultad de 2024
suspensién de lavadora de Doctorado VELAZQUEZ VILLEGAS, CUENCA Ingenieriq,
carga frontal” JIMENEZ,
RICARDO
YANEZ
VALDEZ, et
al.
2  Disefio 6ptimo de Tesis de FRANCISCO CUENCA FERNANDO  Facultad de 2022
transmision de engranes  Maestria JIMENEZ, VELAZQUEZ  Ingenieriq,
para una mano artificial VILLEGAS,
Martinez
Zepedaq,
Hugo Eliot,
3 Diseno de levas esféricas  Tesis de FRANCISCO CUENCA Morales Facultad de 2021
para impulsar mecanismo Maestria JIMENEZ, Lépez, Oscar, Ingenieria,
Delta Pick & Place
4  Sintesis dindmica 6ptima  Tesis de FRANCISCO CUENCA Gbmez Facultad de 2021
de suspensién de lavadora Maestria JIMENEZ, Valdez, Ingenieriq,
Pablo
Antonio,
5 Redisefo de dedo Tesis de FRANCISCO CUENCA Ramirez Facultad de 2020
protésico Licenciatura JIMENEZ, Aguilar, Ingenieriq,
Miguel
Angel,
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Tesis de
Licenciatura

hombro empleando un
mecanismo esférico con

engranes

Andlisis de mecanismos
de eslabones espaciales

Tesis de
Maestria

empleando matrices

homogéneas y

pardmetros de Euler

Cinematica y dindmica de

sistema mecdnico

Tesis de
Maestria

aplicador de pintura

Estudio de posturas de

equilibrio en robot
humanoide

Diseflo cinemdtico de
trenes de engranes con

Tesis de
Maestria

Tesis de
Licenciatura

movimiento intermitente
controlados por levas

Redisefio de protesis
mecdnica de mano

Redisefio de un sistema de
suspensién para un auto

Tesis de
Maestria

Tesis de
Licenciatura

de competencia mediante
adams/car y matlab

Andlisis de un robot
paralelo de seis grados de

Tesis de
Maestria

libertado orientado a la
simulacién de sismos

Sintesis de posicién de
mecanismos espaciales

Tesis de
Maestria

con eslaones y engranes

Modelado cinemdtico y
disefio de control de una

Tesis de
Licenciatura

suspensién semiactiva
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Disefio, modelado y

control de un robot moévil

con forma esférica

Andlisis estatico de un
mecanismo espacial con
posibles usos en cirugia
Andlisis dindmico del robot

paralelo hexa

Modelo cinematico,

simulador de la posicidén y
prototipo de un robot

paralelo de 5 barras

Andlisis dindmico de un
manipulador paralelo tipo

prrs

Disefio de una mano con

un mecanismo
hexacicloidal
Sintesis cinematica y

estdtica de mecanismos
planos con eslabones,

engranes y resortes
Andlisis dindmico y
cinematico del robot
AMBLER

Modelos cinemdtico y
dindmico de un robot
bipedo de doce grados de

libertad internos

Andlisis dindmico de robot
octépodo caminante y
generacion de trayectorias

de seguimiento
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Claudio
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GABRIEL
ROCHA
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Aroche,
Octavio,
Silva Rico,
José
Antonio,
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Andlisis cinemadtico de una
escultura transformable

Andlisis cinemdatico y
dindmico de un robot
paralelo tipo diamante

Andlasis estatico de una
plataforma de seis grados
de libertad

Analisis cinematico y
dinamico de un robot
delta de 3 grados de
libertad

Analisis cinematico de la
posicion y balanceo de
una plataforma paralela
de 5 GDL

Balanceo estatico de un
mecanismo espacial de
paralelogramo

Disefio de una plataforma
paralela esferica
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DOCENCIA IMPARTIDA

Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria
Maestria
Maestria

Maestria
Maestria
Maestria
Maestria
Maestria

Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria
Maestria

Licenciatura

Historico de docencia

Asignatura

MECANISMOS
DINAMICA DE MAQUINARIA
SESION DE TUTORIA I

SESION DE TUTORIA IV
PROYECTO DE INVESTIGACION I

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA DISENO

DE MECANISMOS
SESION DE TUTORIA |

SESION DE TUTORIA Il

PROYECTO DE INVESTIGACION |
PROYECTO DE INVESTIGACION llI
TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
PLANOS

MECANISMOS

DINAMICA DE MAQUINARIA
DINAMICA DE MAQUINARIA
PROYECTO DE INVESTIGACION II
SESION DE TUTORIA I

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
ESPACIALES

MECANISMOS
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B Licenciatura: 63 (35.39%)
B Maestria: 115 (64.61%)

Entidad
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Facultad de Ingenieria
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Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
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Alumnos Semestre

40 2024-2
45 2024-2
1 2024-2
1 2024-2
1 2024-2
6 2024-2

2024-1
2024-1
2024-1
2024-1
2024-1
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40 2024-1
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5 2023-2
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Licenciatura
Licenciatura
Maestria

Maestria
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Maestria

Licenciatura
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria

Maestria
Licenciatura
Maestria

Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Licenciatura
Maestria
Licenciatura
Maestria
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DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
PLANOS

SESION DE TUTORIA |

PROYECTO DE INVESTIGACION |
TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
MECANISMOS

DINAMICA DE MAQUINARIA
DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
DINAMICA DE MAQUINARIA
DINAMICA DE MAQUINARIA

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
ESPACIALES

DINAMICA DE MAQUINARIA
PROYECTO DE INVESTIGACION I
DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

PROYECTO DE INVESTIGACION lIl
TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
PLANOS

PROYECTO DE INVESTIGACION |
DINAMICA DE MAQUINARIA

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
ESPACIALES

DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

DINAMICA DE MAQUINARIA
PROYECTO DE INVESTIGACION I
DINAMICA DE MAQUINARIA
PROYECTO DE INVESTIGACION |
MECANISMOS

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
PLANOS
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Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
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Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria

Licenciatura
Maestria
Maestria

Maestria
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria

Maestria
Maestria
Maestria
Maestria
Maestria

Maestria

Licenciatura
Licenciatura
Curso de
Licenciatura
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Maestria

Coordinacion de Planeacién, Evaluacion y
Simplificacion de la Gestion Institucional

Reporte individual

FRANCISCO CUENCA JIMENEZ

PROYECTO DE INVESTIGACION liI
DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

PROYECTO DE INGENIERIA

PROYECTO DE INVESTIGACION I
TEMAS SELECTOS DE
MECATRONICA,ANALISIS DINAMICO DE
MECANISMOS ESPACIALES

DINAMICA DE MAQUINARIA
PROYECTO DE INVESTIGACION Il
TEMAS SELECTOS DE
MECATRONICA,ANALISIS DINAMICO DE
MECANISMOS PLANOS

SESION DE TUTORIA |

SESION DE TUTORIA I

PROYECTO DE INVESTIGACION |
MECANISMOS

MECANISMOS

SEMINARIO DE INGENIERIA

DINAMICA DE MAQUINARIA

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
ANALISIS DINAMICO DE MECANISMOS
ESPACIALES

SESION DE TUTORIA Il

PROYECTO DE INVESTIGACION I
SESION DE TUTORIA 1-321274
PROYECTO DE INVESTIGACION [-321347
TEMAS SELECTOS DE
MECATRONICA-321596

TEMAS SELECTOS DE
MECATRONICA-321599

DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

Uso de Wolfram Mathematica para el
aprendizaje en Ingenieria

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

SESION DE TUTORIA IV

SESION DE TUTORIA Il

DINAMICA DE MAQUINARIA
MECANISMOS

TEMAS SELECTOS DE MECATRONICA
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Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
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